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O objetivo deste projeto é estimar o número máximo de ciclos limite que podem bifurcar-se de 
centros em sistemas planares polinomiais via perturbação polinomial. Inicialmente estudamos a 
teoria básica de equações diferenciais ordinárias incluindo resultados clássicos como os 
teoremas do Fluxo Tubular, Hartman-Grobman e Poincaré-Bendixson. Em seguida, 
estabelecemos condições para um sistema planar polinomial ter um centro. Por fim, 
introduzimos o Método da Média para estudar o número máximo de ciclos limite. Utilizando 
este método obtivemos estimativas para o número máximo de ciclos limite que podem bifurcar-
se de um centro linear via perturbação polinomial de grau qualquer e dois centros quadráticos 
via perturbação polinomial de grau até 5. 
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