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O estudo consiste na modelagem e simulação de um atuador a ser instalado no sistema de 
freio de um veículo autônomo. Esta modelagem será utilizada juntamente com a modelagem 
do sistema a ser controlado, como o veículo e suas rodas, e de um controlador compondo um 
sistema de malha fechada para aplicar diferentes técnicas de controle. Para atingir esse 
objetivo, o método utilizado consiste em obter os modelos dos componentes que afetam o 
sistema a ser controlado e obter por meio de simulações o resultado que a interação entre os 
mesmos produz a partir de certas entradas, construindo um diagrama de blocos do sistema 
completo e utilizando o software MatLab® – mais especificamente a plataforma Simulink. O 
atuador foi modelado como um ganho proporcional, pois sua dinâmica é muito mais rápida do 
que a do sistema hidráulico, que por sua vez está sendo modelado como um sistema de 
segunda ordem. As simulações mostram o resultado do controle da velocidade longitudinal do 
veículo autônomo modelado. 
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