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A distribuicdo de massa de um corpo ao redor de seu eixo de rotacdo, chamada momento de
inércia, € um parametro largamente utilizado na mecénica dos soélidos e de grande importancia
no setor industrial. Sua determinagéo, motivagdo deste trabalho, pode se tornar relativamente
complicada ao tratar-se de corpos de geometrias néo triviais, como cubos e cilindros, sendo
entdo necessdria a utlizacdo de métodos experimentais em substituicdo aos calculos
baseados na geometria. Com este trabalho pretendeu-se explorar para quais dimensdes e
massas de corpos 0 método é aplicavel e com baixo risco de execugéo, quais S0 0S erros
oriundos do método, quais os custos e beneficios de utilizagdo desse e qual sua complexidade.
Ao fim do trabalho conclui-se que a massa do suporte deve ser de uma ordem de grandeza
inferior a do corpo, sendo assim possivel reduzir a influencia do momento de inércia do prato
em relagdo ao do corpo. Foi notada também a possivel influéncia do periodo de oscilagéo
longitudinal na medi¢cdo dos periodos, para elimina-la uma possivel solucdo é utilizar um
sistema mais complexo, que envolva um guia, de forma a impedir a oscilag&o longitudinal. Vale
ressaltar a influencia do atrito que sera consequéncia da nova montagem. Para tal, seria

necessario trabalhar com um sistema de rotacéo que resultasse no menor atrito possivel.
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