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A formulacao de técnicas de controle de sistemas mecanicos via geometria diferencial tem tido
cada vez mais espago na literatura, tanto em matematica quanto em engenharia e fisica. Tais
técnicas exploram sistematicamente as simetrias do sistema, o que frequentemente constitui-se
em um atalho para se chegar a suas propriedades essenciais, isto €, aquelas associadas a sua
estrutura mais fundamental. Tais desenvolvimentos tém servido de motivacdo para varios
desdobramentos em geometria diferencial e tem resultado em vérias aplicacbes
interdisciplinares, particularmente na teoria do controle e suas ramificagcdes, sistemas de
locomocao, robdtica, controle de satélites etc. O objetivo deste projeto de inicia¢éo cientifica foi
introduzir o aluno a esta area de pesquisa em um nivel compativel com sua formagdo. No
decorrer do projeto, fez-se um estudo das ferramentas matematicas apropriadas para se lidar
com sistemas mecéanicos com vinculos holonémicos e nédo-holondmicos no contexto de
geometria diferencial aplicada. O projeto, no entanto, foi interrompido ap6s 5 meses de seu
inicio uma vez que o aluno teve o mérito de ser selecionado para o programa de duplo diploma

com a Ecole Polytechnique, Paris.
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