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MODELAGEM DE SISTEMAS DE AUTOMACAO PREDIAL UTILIZANDO SISTEMAS
LOGICOS REPROGRAMAVEIS

Amaro de Oliveira Silvares (Bolsista PIBIC/CNPq), Marcos Corréa de Carvalho (Co-orientador)
e Prof. Dr. Jodo Mauricio Rosario (Orientador), Faculdade de Engenharia Mecanica - FEM,
UNICAMP

A Automacado Predial se desenvolveu tendo como principais objetivos trazer comodidade,
conforto, seguranca, reducdo de custos e um melhor uso dos recursos energéticos em
residéncias e prédios comerciais. Esse desenvolvimento se deu de forma rpida, sem que a
sociedade se adaptasse plenamente com seus beneficios e usos. Esse projeto de pesquisa foi
desenvolvido no Laboratério de Automacéao Integrada e Robdética da Faculdade de Engenharia
Mecanica da UNICAMP, e refere-se & modelagem de sistemas de automacdo predial,
realizando a especificacdo de uma interface gréfica para implementacdo de software de
supervisao e controle de um sistema domético. Seu principal objetivo foi a criacdo de uma
interface gréfica (GUI) que facilita a interac@o entre os usuarios e o0 ambiente que se deseja
controlar. Nessa interface o usuario € capaz de visualizar o estado do ambiente, bem como
enviar comandos para o mesmo, tudo isso de forma clara e descomplicada no uso. O sistema
consiste de uma interface desenvolvida em linguagem Flex (Adobe) e que se comunica via
rede (cabeada ou WiFi) com um sistema ldgico reprogramavel baseado em microcontrolador.
Como prova de conceito, este microcontrolador é capaz de acionar componentes reais, como

lampadas ou climatizadores, para demonstrar sua aplicacao.
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