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Introducao

O trabalho estuda o deslocamento de veiculos com a
utilizacao de um GPS e a criacao em tempo real de um ambiente
virtual que represente com formas geometricas 0S objetos
detectados por sensores acoplados ao veiculo.

Metodologia

Fol realizado um estudo que compreende O0S
deslocamentos por GPS em ambiente real e simulado,
considerando as camadas de execucao como localizacao,
calculo de velocidade e deslocamento. O principal objetivo
desta primeira fase foi o modelamento virtual da area de
navegacao e um veiculo do ambiente real ou simulado.

Na segunda etapa foram desenvolvidos mecanismos
para criacao de protocolos entre diferentes sistemas para
Interacao entre sensores e 0 sistema de criacao da realidade
virtual.

Figura 2 — Programacao do ambiente

Figura 3 — Rob0 SRV-1

Objetivos

Basicamente, esta ferramenta devera propor uma
Interface que represente a area de navegacao e
deslocamentos realizados. Alcancados os objetivos do
projeto, & possivel uma navegacao em areas de dificlil
visibilidade como na auséncia de luz ou excesso de
arela, neblina, etc.

Figura 1 — Ambiente virtual simulando realidade

Resultados e Conclusoes

A utilizacao de um sistema GPS para localizacao dentro de
um espaco fisico adiciona uma complexidade maior ao sistema
de sensoriamento. Aliando este sistema com a criagcao de um
ambiente virtual em tempo real, e possivel obter uma
Importante ferramenta para conducao semi-autonoma, ou
auxilio ao condutor.

As Imprecisoes nas representacoes do ambiente virtual sao
0S principais possivels erros do projeto. Porem, 0s mesmos nao
afetam de forma significativa a conclusao do trabalho para
atingir os objetivos antes determinados.



