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ESTUDO DE TECNICAS DE CONTROLE CONVENCIONAL E CONTROLE ROBUSTO EM
ATUADORES MAGNETICOS

Rafael Baptista Meneguetti (Bolsista IC CNPq) e Profa. Dra. Kéatia Lucchesi Cavalca Dedini
(Orientadora), Faculdade de Engenharia Mecénica - FEM, UNICAMP

O estudo de sistemas rotativos por vezes requer uma fonte de excitacdo externa a fim de se
analisar o comportamento do sistema. Uma forma de excitar o rotor € utilizando um shaker, que
aplica uma for¢a através do contato mecéanico. Esse método apresenta a desvantagem de
causar atrito entre o shaker e o rotor, gerando um ruido que pode comprometer as medi¢des.
Uma forma alternativa € a utilizacdo de forcas eletromagnéticas através de atuadores
magnéticos constituidos de bobinas, que podem ser modeladas como um circuito elétrico
composto por um resistor e um indutor. Esse modo de excitacdo possui a vantagem de néo
gerar atrito, uma vez que ndo ha contato fisico. Porém, é necessario fazer o controle da
corrente da bobina para obter uma forca eletromagnética estavel e com uma faixa de operagéo
maior do que a de um circuito RL. Neste trabalho foi estudada a implementacdo de um
controlador PID digital, através da programacéo e insercdo de um microcontrolador no circuito
que gera a corrente das bobinas. Um controlador digital, nesse caso, apresenta vantagens em
relacdo a um analdgico, pois € mais flexivel, podendo ser faciimente reprogramado. Os
resultados foram analisados visando-se observar o efeito da variacdo dos parametros do

controlador PID no sistema de excita¢géo do rotor.
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