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INTRODUCAO

Neste trabalho, pretendemos expor os fundamentos do problema de separacao cega de fontes, além de elementos do problema de localizacao de fontes sonoras, como as
guestoes de rastreamento e de distanciamento entre fontes e sensores e entre 0s sensores. Por fim, apresentaremos algumas perspectivas associadas a pesquisa que

temos buscado desenvolver.

SEPARACAO CEGA DE SINAIS

Em processamento de sinais, € comum que exista a necessidade de se trabalhar
com Iinformacao distorcida tendo em vista a meta de recuperar fatores latentes. No
caso especifico de separacao de fontes, o objetivo € entao projetar um sistema
separador capaz de estimar os sinais de interesse a partir de misturas dos mesmos.
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Figura 1: llustracao do problema de Separacao de Sinais

Para a obtencao da matriz de
separacao W pode-se supor gue as
fontes sejam sinals estatisticamente
Independentes. Dessa forma, busca-se .°
um criterio que recupere tal condicao na
saida do separador. essa é a principal

motivacao para o uso de metodologias (b)

de Analise de Componentes Indepen- 1 A

Figura 2:
dentes (ICA) nesse problema. a) Distribuicao conjunta de fontes independentes

b) Distribuicao conjunta das misturas das componentes
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Figura 3: Exemplo de STFT de audio fontes.

LOCALIZACAO DE FONTES

1-Conformacao de Feixes, que se caracteriza por uma estimativa da distribuicao
de poténcia do espectro espacial dos sinais, e, a partir dai, da direcado de chegada
como aguela em que ha a maior poténcia espectral, como ilustra a figura 4.
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Figura 4: Conformacao de Feixes
Figura 5: Estimacao do Atraso Temporal

2- Estimacao de atraso temporal, que permite determinar a localizacao com
base no tempo de atraso de chegada de sinails em pares de receptores,
conforme ilustra a figura 5.

Para a localizacao de uma fonte sonora movel, algumas técnicas exploram a
expressiva dependéncia em curtas duracoes do sinal de audio. Para que seja
possivel rastrear de maneira seletiva o emissor, um calculo em tempo real da
direcao de chegada (DOA tracking) para sinais banda-larga provenientes de
multiplas fontes modveis pode ser feito.
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Figura 6: Distancias entre os elementos que compodem o0 sistema
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Figura 7: Modelo convolutivo de mistura

Pretendemos realizar uma investigacao dos problemas expostos em dominios
acusticos por meio de ensaios envolvendo sinais praticos captados em
diferentes ambientes. Isso nos permitira analisar propostas ja existentes e
também validar propostas teoricas desenvolvidas junto ao grupo de pesquisa.
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