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Aplicacédo Didatica de Dispositivos Embarcados no Ensino Técnico de Mecatrénica Voltados
a Instrumentacao e Ensaios Mecanicos - Parte Mecanica.

Felipe W. Varga, Gustavo W. Varga, Miguel S. Ribeiro*, Anderson P. Rocha, Guilherme Bezzon, José R. F.
Lagba.

Resumo

A proposta baseia-se em tépicos relacionados a mecanica, eletrdnica e programacédo e a aplicacdo conjunta dos
conhecimentos de cada area para a realizacdo do projeto. Para o desenvolvimento dessas atividades foram utilizados
acessorios para a placa eletrbnica de controle, contendo sensores, atuadores e dispositivos de alimentacdo e
comunicacao com software de programac¢éao. Atualmente, os alunos ja utilizam esta metodologia e diversos projetos sao
apresentados anualmente em eventos técnico/cientifico. Espera-se que os projetos amadure¢cam e tenham carater
inventivo, social e de inovacéo.
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Introducgéo As informacdes relacionadas a forca registrada pela
. o . célula de carga e a deformacéo registrada pelos pulsos
Neste projeto, tem-se como objetivo, construir uma do motor de passo, durante o ensaio, sdo enviadas a

maquina de tracdo e compresséo, que possa ser placa de circuito, que envia esses dados ao display,
utilizada em sala de aula de forma pratica e eficiente, como no exemplo da figura 2.

afim de que os alunos ampliem seus conhecimentos
sobre a area tendo aulas préaticas. A partir do ensaio
realizado, foi gerado um grafico da forca aplicada ao
corpo de prova, por sua deformacdo. Os dados, depois
do ensaio, serdo enviados a um display.

Resultados e Discussao

Obteve-se o grafico “forca x deformacao”, a partir da
forca gerada pelo movimento do motor de passo e a
deformacéo do corpo de prova, resultante da aplicagéo
dessa carga. A intensidade da forca registrada pela
célula de carga sera convertida em sinais elétricos que Figura 2. Exemplo da aplicacdo do display.
serdo enviados a placa Arduino. Por fim, os dados foram

utilizados para gerar o gréafico, como mostra a figura 1.

Conclusodes
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Um teste de controle para testar os limites da maquina foi viabilidade a partir da UNICAMP.

realizado pelo grupo, obtendo os seguintes resultados:

Iczlompre§s_ao: 186K 'II:'ra(;ao: L. 100K SOUZA, Sérgio A. Ensaios Mecanicos de Materiais Metélicos: Fundamentos
or¢a maxima - 9 or¢a maxima - 9 tedricos e praticos. 5. ed. Sao Paulo: Edgard Blucher LTDA, 1982.

. . ARDUINO. Built-In Examples. Disponivel em: <

Admite-se que os valores podem variar de acordo com o https://www.arduino.cc/en/Tutorial/BuiltinExamples>. Acesso em: 29 Jun.

tipo de material que se esta trabalhando, até mesmo a 2017..
forma do corpo de prova pode influenciar os resultados

finais; portanto, o teste em questdo serve apenas como
pardmetro de comparacao.
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