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USO DE VEICULOS AEREOS NAO TRIPULADOS (VANTS) COMERCIAiIS PARA A DETECCAO
DOS PROBLEMAS DE PLANTABILIDADE EM MILHO.

Gisela M. Silva*, Angel P. Garcia, Isabela O. P. S. Sim@es, Lucas S. Peixoto, Rodrigo L. de Paulo

Resumo

Com o grande aumento da area voltada para a produgdo agricola no Brasil, houve a necessidade do uso da
mecanizagdo para os processos de preparo do solo, semeadura e colheita, gerando uma preocupacdo com a
qualidade das operacdes, em especial a semeadura. Atualmente, o processo de determinacdo da distancia entre
plantas de uma mesma linha de semeadura é manual e propenso a falhas. Quantificar essas falhas em porcentagem

através da classificacdo de imagens coletadas por VANTs comerciais, pelo método de Minima Distancia, € uma
alternativa para a deteccdo de problemas de plantabilidade que podem ser utilizados como alternativa no

monitoramento agricola para gerar argumentos para tomadas de decisdo com relacdo a cultura.

Palavras-chave:

Processamento de imagens, Minima distancia, Classificadores.

Introducéo

O Acompanhamento do crescimento e
desenvolvimento de uma cultura é imprescindivel para a
tomada de decisBes com relacdo a adubagéo, irrigacéo,
drenagem, necessidade de replantio, entre outros. Essas
decisdes podem ser tomadas analisando falhas de
semeadura, e essas falhas podem ser analisadas com
imagens de obtidas com Veiculos aéreos nao tripulados
(VANTS), pois essas falhas nos padrdes de espacamentos
sao claramente detectadas com essas imagens (JORGE
et al., 2004). Segundo Stolf (1986) falha é a projecdo da
distancia entre duas plantas consecutivas.

A populagdo de plantas € o fator que menos afeta a
produtividade, desde que as plantas estejam distribuidas
uniformemente na area (ENDRES, 1996).

O objetivo deste trabalho foi verificar a eficiéncia do
uso de Veiculos Aéreos N&o Tripulados (VANT)
comerciais para a deteccdo de problemas de
plantabilidade. O trabalho consistiu na avaliacdo do
processamento das imagens coletadas com o VANT, que
foram analisadas com os softwares ENVI 5.1, ArcMap
10.3 e MatLab.

Resultados e Discusséo

Foram classificadas pelos trés classificadores (Maxima
verossimilhangca, Minima distncia e distancia de
Mahalanobis) as imagens de 20, 40 e 60 metros de altura.
Para o processo de validagdo foi através da acuréacia da
classificacdo (Exatiddo global e indice de Kappa) e as
porcentagens de palha, solo e milho, para as trés alturas
de analise e para os trés classificadores utilizados.

O processamento das imagens foi feito através de
softwares de Processamento Digital de Imagens, Envi 5.1
e ArcGis 10.3 e também do software matematico MatLab,
onde foram testados diversos classificadores e filtros a fim
de identificar o mais adequado.

As porcentagens das classes teméticas mostram que
a maior variagdo ocorre na classe de palha, onde os trés
classificadores apresentaram resultados totalmente
diferentes, mostrando que para essa altura de 40 metros a
classe palha foi a que apresentou maior confusdo entre os
classificadores, seguidas pelo solo; o miho teve
percentual muito semelhante entre os classificadores.

Figura 1. Imagens classificadas, para a altura de 40

metros, pelos métodos da minima distancia, com a

representacdo de trés classes tematicas, Palha, Solo e

Milho. (Imagem 1), Imagem sem processamento (Imagem

2) Imagem processada no MatLab (Imagem 3).
Conclusodes

Dentro os estadios vegetativos do milho, podemos
concluir que o estadio V3 ndo conseguimos analisar cada
individuo.

Para imagens em RGB o classificador melhor avaliado
foi 0 da Minima Distancia, que apresentou melhor acuracia
para ambas as trés alturas de andlise e apresentou
menores variacdes entre as porcentagens de milho.
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