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Resumo 
 Este projeto teve como objetivo o estudo de técnicas de detecção de objetos por meio de tomografia 
baseada em radiofrequência (Radio Tomographic Imaging). Essa técnica utiliza a perturbação do sinal de 
radiofrequência quando se propaga em um ambiente, para detectar e localizar os objetos que provocam tais 
perturbações.  

Palavras Chave: redes sem fio, tomografia, detecção de objetos 

Abstract 

In this project, we studied object detection techniques by using RF (Radio Tomographic Imaging). 
This technique uses the disturbance of the RF signal as it propagates in an environment to detect and locate 
objects causing such disorders. Uniting signal changes and positions of transmitters and receivers, it is 
possible to estimate the position of the object, or detect its movement. 
Keywords: wireless networks, tomography, object detection 

Introdução 

A tomografia por radiofrequência explora 
a propriedade do sombreamento para identificar o 
objeto causador de tal perturbação. Tais técnicas 
tem recebido grande atenção nos últimos anos, 
graças ao fato de não serem invasivas. As 
aplicações dessas metodologias são inúmeras, 
como localização de pessoas numa situação de 
desastre, detecção de movimento, detecção de 
atividades em determinadas regiões, etc.  
 

Resultados e Discussão 

 Para a montagem de tal experimento, 
foram utilizados 9 transceptores do CC1101 da 
Texas Instruments: 8 deles foram utilizados como 
nós roteadores do sistema e 1 deles como nó 
coordenador, sendo responsável por acumular os 
dados dos outros nós. 

O protocolo de comunicação entre os 
sensores foi desenvolvido por meio da plataforma 
Radiuino[1] e a linguagem de programação 
utilizada para o tratamento de dados foi feita em 
Python[4].  

A metodologia utilizada para definir os 
pixels baseou-se no método utilizado por 
Patwari[2]. Nove pixels foram definidos, dividindo 
toda a área de cobertura dos sensores de 
maneira igual. Para definir os pacotes de dados 
que seriam utilizados para gerar cada pixel, a 
Figura 1 foi criada. 

 

Figura 1. Definição dos caminhos dos pacotes 

utilizados para a definição de cada pixel. 

Conclusões 

 A disponibilidade de poucos 
transceptores para o experimento possibilitaram 
uma baixa resolução para as imagens geradas, 
mas para fins acadêmicos o aprendizado não foi 
prejudicado. 
 Novos testes ainda serão realizados. 
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