XXIIl Congresso de

Iniciagdn Cientfica .=
da Unicamp (N

17 a 19 de Novembro

A Campinas
N\ :
%® PRP: @CNPg A, sae Brasil

UNICAMP

Transmissdo automotiva por CVT e caixa de reducéao fixa: uma metodologia de
projeto

Franco Giuseppe Dedini(PQ), Lucas de Agquino Margues Luiz (IC)

Resumo

O trabalho visa uma modelagem do funcionamento de uma CVT por polias expansivas. Para posterior uso
iterativo com a modelagem da dindmica longitudinal de um veiculo Mini Baja. Devido a fatores externos o
trabalho néo foi concluido, parando na parte final da modelagem da CVT.

Palavras Chave: CVT,MiniBaja, Otimiza¢éo

Introducdo

O desenvolvimento de veiculos com
cambio do tipo CVT ainda é timido, sobretudo no
Brasil. Atualmente existem ao menos quatro
modelos de veiculos de passeio sendo vendidos
no territério nacional. Um dos fatores
preponderantes é a falta de estudos sobre esse
sistema em relacdo a outros mais tradicionais,
sendo assim pouco explorado.

No ambito da graduagdo existe uma
competicdo estudantil, organizada pela SAE, em
gue os estudantes de graduagdo projetam e
constroem um protétipo off-road do tipo mini-baja
para participagdo em competicdes estudantis
(regionais, nacionais e internacionais). Essa

z

pesquisa €& motivada pela intencdo de
desenvolver um controle ativo eletrénico em
substituicdo do controle mecénico usual,

N

aproximando-se a realidade da industria
automotiva para veiculos automotores de lazer.

Resultados e Discussao |

O desenvolvimento do assunto foi timido,
primeiramente chegou-se as equagdes de energia
dos atuadores, seguindo método de Eksergian .
Esta equacdes foram transcritas em blocos no
Simulink. Porém para a resolugdo da equacao,
um pardmetro assumido inicialmente (Fc) acabou
sem solucdo, evidenciando a falha no método de
equacionamento individual dos atuadores. O
plano de reacdo seria reescrever as duas
equacdes obtidas anteriormente, modelando com
dois graus de liberdade utilizando a equacao de
Lagrange. Acredita-se que o parédmetro em
qguestdo serd solucionado desta forma. Além
disso foram feitos teste em um prototipo,

conseguindo um bom levantamento de
pardmetros de entrada, importantes para a fase
de validacdo do modelo. Por fim foi possivel
desenvolver uma rotina em Simulink para a
simulacdo da dindmica longitudinal de um veiculo
com CVT.

Conclusoes

Conclui-se que hd uma boa projecao para
0 projeto, que comecou a alcancar resultados,
como a modelagem funcional da dindmica
longitudinal e boa obtencao de parametros de
entrada. Mostrou-se que o objetivo estd bem
definido e o desenvolver das etapas leva o
bolsista em sua dire¢édo. Para o segundo periodo
de bolsa, é pretendido maior empenho na parte
da modelagem e simulag&o, em contrapartida ao
foco empirico do primeiro periodo.
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